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GESTRA Spector Bus

To przysztosciowe rozwigzanie
posiada nastepujace zalety

1.Zabezpieczenie przed przegrzaniem:
Opatentowana bariera termiczna w czesci
cylidrycznej korpusu powyzej kotnierza
elektrody
Terminal przytaczeniowy wyposazony
w elektroniczny bezpiecznik termiczny
Opatentowany ukfad przytaczy
Praktycznie brak wptywu warunkow
termicznych

2. tatwa instalacja i szybki rozruch:
tatwo dostepne elementy sterujace
Duzy terminal przytaczeniowy utatwiajacy
instalacje

3. Zmniejszenie kosztow:

Zmniejszenie zapasu czesci zamiennych
Potrzebny jest tylko jeden kabel pomiedzy
kottem i szafg sterowniczg

Obnizenie kosztéw instalacyjnych

i materiatowych

Uproszczony schemat okablowania
pozwala obnizy¢ koszty robocizny

Tylko jeden dtawik kablowy

Tylko pie¢ zaciskow wejsciowych

Tylko jeden kabel w szafie sterowniczej
dla wszystkich czujnikéw

Zmniejszenie ilosci elementéw
sterujacych dzieki zwiekszeniu
funkcjonalnosci. Przyktad: TRD 604: tylko
4 urzgdzenia zamiast 7

Optymalna adaptacja systemu bez
dodatkowego okablowania

4. Zwiekszenie bezpieczenstwa,
niezawodnosci i gotowosci do pracy
kottowni :

Aktywny monitoring okablowania

Kable moga by¢ teraz dwukrotnie
diuzsze

tatwa integracja z systemami wizualizacji
Mozliwos¢ zdalnego dignozowania

i parametryzaciji

Podtaczenie do innych systemoéw dzieki
protokotowi CANopen

Uniwersalny terminal wizualizacji
i nastaw URB:

Jedno urzadzenie dla catego systemu.

W terminalu URB moga by¢ w tatwy
sposob kontrolowane i nastawiane
wszystkie podstawowe funkcje systemu
CAN bus. Punkty przetaczen moga byé
ustawiane niezaleznie od aktualnego
poziomu wody przy pomocy klawiatury.
W przypadku stosowania terminala URB
jako drugiego wskaznika poziomu wody
zgodnie z TRD lub EN 12952/..53 mozna
nie stosowac (drugiego) poziomowskazu
z rurkg szklang. State wskazanie aktualnej
wartosci przewodnosci wody zgodnie

z WU (Regulacja Poziomu Wody) 100.



Zasady pomiaru

Pomiar przewodnosci

Poziom wody jest wykrywany
pomiedzy korncem elektrody

a scianka zbiornika (lub elektrodg
odniesienia). Sygnat ten jest
wykorzystywany do regulacji lub
wywotywania alarméw poziomu.

W tym przypadku zasadniczg sprawg
jest aby medium posiadato
przewodnos¢ elektryczna.

System samokontroli elektrod alarmu
poziomu zapewnia statg kontrole
uszczelnienia izolacyjnego oraz
wnetrza elektrody i btyskawicznie
wykrywa btedne dzialanie systemu,
uszkodzenie elektrody lub kabli
zasilajacych. Dodatkowo urzadzenia
te zapewniaja okresowg samokontrole
uktadéw elektronicznych

i odpowiadajgcych im przekaznikéw
wyjsciowych.Ograniczniki

z samokontrolg sg wymagane dla
kottdw o temperaturze/cisnieniu pracy
> 1 bari> 120°C i objetosci > 50 .
W trakcie instalacji prety elektrod
przewodnosciowych muszg by¢
przyciete do diugosci
odpowiadajacych punktom przetaczen
(poziomow granicznych).

Pomiar pojemnosci

Pret elektrody i Scianka zbiornika (lub
elektroda odniesienia) tworzg
kondensator; powietrze (para)

i kontrolowana ciecz petnig role
dielektryka. Ze wzgledu na r6zne
state dielektryczne pary i wody
kotlowej warto$¢ pojemnosci
elektrycznej pomiedzy elektrodg

i Scianka zbiornika zmienia sie
odpowiednio ze zmiana poziomu
wody. Punkty przetaczania moga byc¢
ustawiane w sposoéb ciagty w trakcie
pracy a ich ilo$¢ zwiekszana poprzez
rownolegte dotaczanie kilku
regulatoréw elektronicznych.

Rodzaje regulaciji

Ograniczniki poziomu wody
(Alarmy wysokiego/niskiego poziomu)
W przypadku gdy poziom wody
przekroczy lub opadnie ponizej
nastawionej wartosci przerwany
zostaje obwdd zabezpieczenia
palnika (niski poziom) lub wytaczana
jest pompa wody zasilajacej (wysoki
poziom).

Regulacja poziomu wiacz/wytacz
Poziom wody jest regulowany
pomiedzy dwoma statymi lub
nastawialnymi punktami przetaczen.
Sygnaly sg bezposrednio
przekazywane do pompy wody
zasilajacej lub zaworu regulacyjnego.

Ciagta regulacja poziomu

Poziom wody jest kontrolowany w
sposo6b ciagly i wartos¢ chwilowa jest
poréwnywana z wartoscig zadang
przez dotgczony regulator. W
przypadku wykrycia odchytki
pomiedzy tymi dwoma wartosciami
przesytany jest sygnat do zaworu
regulacyjnego w celu odpowiedniego
doregulowania przeptywu. Pozwala
to na bardziej ekonomiczna i wydajng
prace kottowni parowe;j.

System SPECTORbus

Cyfrowa wymiana danych

System Spector Bus przesyta dane
pomiarowe z elektrody poziomu w
formie cyfrowej do regulatoréw
elektronicznych umieszczonych w
szafie sterowniczej . Podstawowym
elementem tego systemu jest stabilna i
nowoczesna sie¢ CAN bus (Controller
Area Network). Kilka czujnikéw i
regulatoréw moze by¢ wzajemnie
potaczonych poprzez jeden kabel
sieciowy. Oprécz aktywnej kontroli
okablowania system CAN bus
posiada wiele zalet , takich jak
uproszczenie projektowania,
zmniejszenie kosztéw instalaciji,
optymalizacja regulacji w uktadzie
otwartym i ze sprzezeniem zwrotnym,
centralizacja sterowania i zdalny
monitoring.

& spector

o
AN,
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GESTRA Oznaczenie typow urzadzen automatyki kottowej

NIRIGS

2/1/- 51

16

1/- 1

Wartos$¢é mierzona

= Gestos¢ (TDS)

= Cisnienie

Przewodnosé

llos¢

Poziom

Zaolejenie i zmetnienie
Regulator programowalny
Uniwersalny

Temperatura

Czas

B
D
L
M
N
O
P
U
T
4

Zamkniety obwod
regulacji

Wyswietlacz
Urzadzenie sterujace
Regulator

Czujnik

= Zasilacz

Regulator

Przetacznik
Przetwornik
Wzmaczniacz wstepny

<0 zZ200T>
|

Kod odmiany
Sukcesywnie humerowany.

Cisnienie nominalne

=PN6

= PN 10

= PN 40

= PN 63

= PN 63/100
= PN 160
10 = PN 250
11 = PN 320

O© 0O ~NODNBE

Zasada pomiaru

Przewodnos¢
Pojemnos¢
Ultradzwieki
Fotoelektrycznosé
Temperatura

n. a.

Indukcyjnosé

NOoOUIRAWNE
I T T T I |
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GESTRA Oznaczenie typow

urzadzen automatyki kottowej

Fukcja: N ‘ R

H

T (Przetwornik)

Sygnat wejsciowy

X —
Czujnik _’

Sygnat wyjsciowy
(¥)
0/4.....20 mA
(Przetacznik)

Regulator tréjstawny
W (Wartos¢ zadana)
Regulator ciggty

W (Wartos¢ zadana)

0/4....20 mA
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GESTRA Kottownia parowa

e T PR [T T 1 i ST AV T 1Y

Lprmnanrmd Lemprroarm b Lmurrunms b Lrmnprrnngm b

a 0] C a I .

Wyposazenie kotta zgodne z TRD 604 (praca ciagta bez statego nadzoru przez 24/72 godziny)
lub zgodne z innymi europejskim wytycznymi np. EN 12953 czes¢ 6

A Elektroda ogranicznika niskiego poziomu z samokontrolg G Rozprezacz odsolin
NRG16-40, ogranicznik niskiego poziomu wody NRS 1-40

Wymiennik odzysku ciepta odsolin
B R cCiagta regulacja poziomu z w petni zintegrowanym

wskaznikiem poziomu i przewodnosci (TDS): elektroda I Schtadzacz mieszajgcy odmulin
poziomu NRG26-40, regulator poziomu NRR2-40, terminal
nastaw i wizualizacji URB1 J Ogranicznik temperatury z samokontrola:
oporowy czujnik termometryczny TRG 5-53,
C Alarm wysokiego poziomu z samokontrolg: elektroda ogranicznik temperatury TRS 5-6

poziomu NRG16-41, przetacznik poziomu NRS1-41

Zawor bezpieczenstwa GSV

D E cCiagte odsalanie i odmulanie kotta: elektroda odsalania
LRG16-40, regulator odsalania i odmulania LRR1-40,
zawor odsalania ciagtego BAE, zawér odmulajacy MPA,
3/2 drogowy zawor elektromagnetyczny, filtr

Ogranicznik cisnienia DSH

Regulator lub przetwornik cisnienia

2. Z X

F Chtodnica prébek Zawor zwrotny RK
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GESTRA Kontrola kondensatu

c.d. Wyposazenie kotla .....

Filtr GSF

Zawor odcinajacy (obejscie) GAV

Zawor regulacyjny z napedem elektrycz./pneumat. V 725

Terminal nastaw i wizualizacji URB 1

Rejestrator parametréw pracy

Zdalny nadz6r nad systemem (modem lub tel. komoérkowy)

c 4 o W O T O

Kontrola wody zasilajacej:

- Ciggfa kontrola twardosci wody

- Stacja uzdatniania: kontrola zasolenia (kontrola
przewodnosci)

Kontrola kondensatu

V Odwadniacz

W Detektor zanieczyszczen (kwasy, zasady, itd.):

elektroda przewodnosciowa LRG 12-1,
przekaznik przewodnosci LRT 1-6, ogranicznik
max.-min. URS 2

Alternatywnie z dopuszczeniem EC / TUV
Elektroda zintegrowana LRGT 16-1

Regulator z alarmem maks. KS 90

X Detektor zaolejenia/zmetnienia OR

Y Zawor regulacyjny tréjdrogowy z napedem
elektrycznym/pneumatycznym do zrzutu
zanieczyszczonego kondensatu

Z Zbiornik kondensatu 81



Zaawansowana Technicznie
Regulacja Poziomu Cieczy

Zastosowanie

Pomiar
Z ponad 30-to letnim doswiadczeniem Pojemnosé Przewodno$¢
w projektowaniu i produkcji Kotty parowe . .
elektroniki przemystowej i ponad Kotly wodne . .
100-letnim w dziedzinie odwodnien ) }
parowych i zaworéw odcinajgcych, Wytwornice pary czystej ® *
GESTRA cieszy sie wyjatkowg Zbiorniki kondensatu o ]
pozycjg w przemysle jako wiarygodny Zbiorniki wody zasilajgcej . .
dostawca wyposazenia kottow. o o
. Zbiorniki wody stodkiej ° °
Od poczatku Gestra zaznaczata swoj -
$lad w rozwoju elementéw Pompy sciekowe O O
bezpieczenstwa kottéw. Bylismy Zbiorniki sktadowe ° °
pler_wsz_qflr.mq, ktora wspoiprgcowala Zbiorniki z produktem o o
z Niemieckim Dozorem Technicznym o .
TUV przy projektowaniu systemu Odwodnienia sztolni ° °
ogranicznika niskiego poziomu Uktady odwodnien w elektrowniach ° -
z samokontrolg . Odwodnienia autoklawéw o o
Oprdcz ogranicznikow niskiego Sterowanie pompa, S S
poziomu GESTRA aktualnie oferuje Wik ie olei Kadach chiod h
szeroki zakres automatyki kottowej ykrywanie ofeju w ukiadach chtodzacyc - ¢
dla elektrowni i zastosowan Zbiorniki z olejem o =
przemystowych. Zbiorniki oleju napedowego . -
Naszym najnowszym,
ustanawiajgcym nowe trendy
rozwigzaniem jest system Spector
oparty na cyfrowej technologii
przesytu danych.
Przyktady zastosowan przemystowych
Cel Zastosowanie Zaszlalda Elek.troda Regylator Punkt
pomiaru poziomu poziomu przefacz.
Regulacja Regulacja napetniania lub oprézniania z zabezpieczeniem Przewodnos$¢ NRGS 1.-1 staty
poziomu pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego poziomu : -
Regulacja napetniania lub opr6zniania z zabezpieczeniem Przewodnos$é
pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego poziomu NRG 16-42|  NRS 1-42 staly
Regulacja napetniania lub oprézniania z zabezpieczeniem Przewodnosé/ )
pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego poziomu pojemnos¢ e e e
Ciqgfa regulacja napetniania Igb gprélzniania z zabezpi.e- Przelwodno'é’(:/ NRG 26-40|NRR 2-40/URH nastawialny
czeniem pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego pojemnos$c
poziomu, zawiera wskaznik poziomu
Ciagta kontrola poziomu ze zdalnym wskazaniem Przgwodnqslc/ NRGT 26-1 URA 2 -
pojemnos$¢
Ciagfa regulacja napetniania Igb gprélzniania z zabezpi.e- Prze:wodnqé’(:/ NRGT 26-1 PKC nastawialny
czeniem pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego pojemnosc¢
poziomu
Regulacja nape’rnianig Igb opréiniania z zabgzpieczeqiem Przgwodnqélé/ NRGT 26-1 NRS 2-3 nastawialny
pompy przed suchobiegiem i alarmem wysokiego poziomu pojemnosc¢
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:?roa%@aj 2?;'?_ r;l(;:zz Eggf gg;‘_ W';‘I;_lggz_ W;t:r%w Przewodnos PN Elektroda Przetacznik/re- Punkt Regulacja | Regulacja
Kotta WB WR HW nisk.poz. poziomu gulator poziomu| przetacz. | wiacz/wyt. ciagta
TRD 701
f;:r;ag}'n':x_”ad' . . - - 6 | NRGS11-2 - staty . -
ci$nienie 1 bar)
TRD 802
dla szybkich . . - - 40 NRGS 16-2 - staty . -
WthOI’nIC pary
TRD 604 ° - - - 40 | NRG 16-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) staly = =
bez statego ° - - - 63 | NRG 17-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) staly - -
gjd;gé‘ii;y o - - - 160 | NRG 19-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) | staty = =
2 ograniczniki (] - - - 320 [NRG 111-40 (2x)| NRS 1-40 (2x) staty - -
niskiego ° = = = 40 |NRG 16-11 (2x) | NRS 1-7 (2x) staty = =
1 géﬂf;’{‘; . - - - 63 |NRG 17-11 (2x) | NRS 1-7 (2%) staty - -
wody . = = = 160 |NRG 19-11 (2x) | NRS 1-7 (2%) staty - -
1z$irlregacej/ . - - - 320 |NRG 111-11 (2x)| NRS 1-7 (1x) staty - -
wysokiego - . . . 40 NRG 16-42 NRS 1-42 staty -
poziomu - . . . 40 NRGS 16-1 - staty -
EN 12953 = . . . 40 NRG 26-40 NRS 2-40  |nastawiany -
czgst 6 - ° ° ° 40 NRG 26-40 | NRR 2-40/URB |nastawiany - .
— ° ° . 40 NRGT 26-1 PKC nastawiany - .
EN 12952 - . . . 40 NRG 26-21 NRR 2-2 nastawiany - .
czesc 7 = ° = = 40 NRG 26-21 NRR 2-1 nastawiany = °
— . . . 63 144 LD/ 705 PKC nastawiany - .
— . . . 160 144 LD/ 705 PKC nastawiany - .
TRD 604 . - - - 40 | NRG 16-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) staly - -
bez statego ° = = = 63 | NRG 17-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) staty - -
ggd;gé‘;i;y o - - - 160 | NRG 19-40 (2x) | NRS 1-40 (1x) staly - -
2 ograniczniki . - - - 40 | NRG 16-11 (2x) | NRS 1-7 (2x) staty - -
niskiego . - - - 63 |NRG 17-11 (2x) | NRS 1-7 (2x) staty - -
1 g‘éﬂ%’{‘; o - - - 160 |NRG 19-11 (2x) | NRS 1-7 (2%) staly = =
wody - . ) . 40 NRG 16-42 NRS 1-42 staty -
zasilajacej - S ) ° 40 NRGS 16-1 - staty -
L 3\';22” ego - . o1 . 40 | NRG 26-40 NRS 2-40  |nastawiany . -
poziomu - . ol) . 40 NRG 26-40 [NRR 2-40 / URB |nastawiany - .
- . ol . 40 NRGT 26-1 PKC nastawiany - .
- . ) . 63 | 144D/ 705 PKC nastawiany = .
- . ol . 160 144 LD/ 705 PKC nastawiany - .
- - . = 40 NRG 16-4 NRS 1-2 staly - -
- - . - 40 NRG 16-41 NRS 1-41 staly - -
- - . = 63 NRG 17-41 NRS 1-41 staly = =
- - . - 160 NRG 19-41 NRS 1-41 staly - -
- - . = 40 NRG 16-12 NRS 1-8 staly - -
- - . - 63 NRG 17-12 NRS 1-8 staly - -
- - . = 160 NRG 19-12 NRS 1-8 staly = =
40 LRGT 16-1 KS 90 nastawiany . .
40 LRG 16-40 |LRR 1-40 / URB |nastawiany . .
1 elektroda 40 LRG 16-5 LRR 1-9 nastawiany . .
pomiaru 63 LRG 17-1  |LRR 1-5/ URS 2|nastawiany . =
przewodnosci 160 LRG 19-1  |LRR 15/ URS 2|nastawiany o -

1) Tylko jako alarm wstepny.
Elektrody ogranicznika niskiego poziomu i regulacji wody zasilajacej lub elektrody ogranicznika niskiego poziomu i alarmu wysokiego poziomu moga
by¢ instalowane razem na jednym konierzu.
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GESTRA - Wyposazenie kottdow zgodnie z TRD 604, ark. 1, 24/72 godziny lub EN 12953, czes¢ 6

Uznanie typu TUV, EC

Stan na: luty 2002

TRD 604 EN 12953, czes¢ 6
Funkcja Wymagane |Zalecane Dziat |Wymagane |Zalecane Dziat |Wyposazenie Uznanie typu nr
2 Ograniczniki tak 14 tak 431 NRG 16-40 / NRS 1-40 TUV-SWB/SHWS-02-403
niskiego % 3.6.1 57.1 Z samokontrolg i procedurg |EG BAF-MUC 02 02
poziomu auto testu 103881 002
NRG 16-11/ NRS 1-7 TUV WB 01-354
Z samokontrolg i procedurg |EG 01 202 931-B-01-
auto testu 0007
Ogranicznik tak 14 tak 431 NRG 16-40 / NRS 1-40 TUV-SWB/SHWS-02-403
niskiego poziomu/ 3.6.1 57.1 Z samokontrolg i procedurg |EG BAF-MUC 02 02
alarm wysokiego 1.8 auto testu 103881 002
poziomu 51 NRG 16-41 / NRS 1-41
w systemie Z samokontrolg i procedurg
CAN-Bus auto testu
Ogranicznik nis- tak 14 tak 431 NRG 16-36 / NRS 1-9 TUV WB/WR 99-370
kiego poziomu z 1.8 5.7.1 Z samokontrolg i procedurg |EG 01 202 931-B01-
regulacja / wysoki 34 45.2 auto testu 0075
poziom
Regulator tak % 18 tak 452 |NRGS 16-1 TUV WRB 01-388
wody zasilajgcej 34 5.5 System kompaktowy do
z alarmem 5.6.1 requlacji wiacz/wytacz
wysokiego 5.6.2  |NRG 16-42 / NRS 1-42 TUV WR 03-399
poziomu Bus - Regulacja zat/wyt
ER 56 / NRS 1-5 TUV WR 03-302
Regulacja zat/wyt wycofywany
NRGT 26-1 TUV WR 02-391
System kompaktowy ciggtego
% pomiaru poziomu
wyjscie 4...20 mA
NRG 26-40 / NRS 2-40 TUV WR 03-399
% Bus-regulator zat/wyt
| z nastawialnymi punkt.przet.
NRG 26-21/NRS 2-1 TUV WR/WS 99-317
Reg.zat/wyt - wycofywany
z nastawialnymi punkt.przet.
NRG 26-40 / NRR 2-40 TUV WR 03-399
Bus- regulacja ciagta
z nastawialnymi
wartosciami granicznymi
Regulator tak 14 tak 451 NRG 26-21 /NRR 2-1 TUV WR 01-317
wody zasilajacej 34 5.5 Regulacja ciggta
z alarmem 5.6.1 - wycofywany -
wysokiego 56.2  |NRG 26-21/NRR 2-2 TUV WR 01-320
poziomu Regulacja ciagta z nastawia-
nymi punktami przetaczen
- wycofywany -
LD 144 TOV WRS 01-324
Oddzielny tak 18 5.6.2 NRG 16-4 / NRS 1-2 TUV WR 03-302
alarm »72h« 5.1 Uktad konwencjonalny
wysokiego NRG 16-12 / NRS 1-8 TUV approval
poziomu Z samokontrolg i procedurg |01-91-0112

$

auto testu

NRG 16-41 / NRS 1-41
Z samokontrolg i procedurg
auto testu

TUV-SWB/SHWS-02-403
EG BAF-MUC 02 02
103881 002

Zgodnie z przepisami TRD ogranicznik niskiego poziomu mozna instalowa¢ na jednym kotnierzu tylko z regulatorem poziomu lub alarmem
wysokiego poziomu.
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GESTRA - Wyposazenie kottow zgodnie z TRD 604, ark. 1, 24/72 godziny lub EN 12953, czes¢ 6

Uznanie typu TUV, EC

Stan na: luty 2002

TRD 604 EN 12953, czes¢ 6
Funkcja Wymagane| Zalecane Dziat |Wymagane| Zalecane Dziat Wyposazenie Uznanie Typu nr
Ogranicznik tak 1.7 tak 5.7.2 TRG 5-5../ TRS 5-6 STW (STB) 985 98 S
temperatury 16 PT 100 EG 01 202 931-B-01-
z samokontrolg, 0008
3.6.3 4.4 TRG 5-../ TRS 5-7 STW (STB) 986 98 S
Termopara typ K EG 01 202 931-B-01-
0007
Ogranicznik tak 13 tak 5.7.2 DSF ..F 001 TUV DWFS (SDBFS)
cisnienia 3.6.4 Wyposazenie z samokontrolg, 00-332
Kontrola przewo- tak 5.2 LRG 16-4 / LRS 1-5 brak
dnosci (TDS) reczna kompensacja
wody kottowej*) temperatury
System lopcjonalnie tak 21 tak c18 LRG 16-4 / LRS 1-5 nie wymagane
automatycznego 4.8 Regulacja wiacz/wytacz
odsalania Regulacja wiacz/wytacz
kotta*) reczna kompensacja
temperatury
LRG 16-5/LRR 1-9 TOV
Regulacja tréjstawna, 09-99-0141
automatyczna kompensacja
temperatury
System lopcjonalnie tak 5.2 tak c18 LRG 16-4 / LRR 1-5/ brak
automatycznego URS 2
odsalania kotta tak Praca zatacz wytacz
z sygnalizacjg »72h« reczna kompensacja
wartosci temperatury
granicznych*) 1) LRG 16-4 / LRR 1-12 brak
Praca zalacz wylacz
reczna kompensacja
temperatury, dodatkowo
automatyczne odmulanie
LRG 16-5/LRR 1-9 TOV
regulacja tréjstawna, 09-99-0141
automatyczna kompensacja
temperatury-wycofywany
LRGT 16-1/KS 90 TUV-wUL-01-003
% regulacja modulowana EG BAF-MUC 01 04
aut.kompensacja temperatury 105620 001
LRG 16-40 / LRR 1-40 TOV-WUL-02-007
Ciggte odsalanie w EG BAF-MUC 02 03
systemie CAN-Bus 103881 003
Automatyczne lopcjonalnie tak 2.1/5.2 tak 531 TA / MPA nie wymagane
odmulanie 4.8
kotta
Kontrola przewo- tak 2 ERL 16 / LRS 1-6 brak
dnosci (TDS) »72h« 4.8
wody 5.2
uzupetniajagcej*)
Twardos¢ szczatko tak 5.2
wa wody uzupet. |y 7op«
(miareczkowanie)*)
Kontrola koden- tak 2.1/4.8 tak 5.6.3 OR 52 TUV-WUF-02-009
satu: wykrywanie
zaolejenia i »72h« 5.2
zmetnienia*) 2 czujniki
Wykrywanie zanie- tak 2.1/4.8 tak 5.6.3 LRG 12-1/LRT 1-6 brak
czyszczen kwasa- 5.2 URS 2
mi, zasadami itp.*)

Uwagi wyjasniajace:

* Przyblizone wielkosci i wartosci graniczne wg TRD 611 / EN 12952-12 i EN 12953-10

1) Zestawienie ciggtego odsalania i wskazania wartosci granicznych zapobiega czestej sygnalizacji wartosci granicznych

T.D.S. = Catkowita zawarto$¢ rozpuszczonych soli
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Uznanie Typu - kodowanie oznaczen

TIUV

SWR

02

4/0/3]

B = Ogranicznik
R = Regulator
S = Przetacznik
W = Detektor

Towarzystwa klasyfikacyjne

do zastosowan morskich

GL Germanischer Lloyd

LR Lloyd's Register

See BG See-Berufsgenossenschaft
RINA  Registro Italiano Navale
NKK Nippon Kaiji Kyokai

ABS American Bureau of Shipping
KR Korean Register of Shipping
BV Bureau Veritas

DNV  Det Norske veritas

Bezpieczenstwo J
Wielko$¢é mierzona

W= Woda

T = Temperatura

D = Cisnienie

Funkcja

| Biuletyn VdTUV

Rok nadania lub
przediuzenia

Skroty dla urzadzen do
kontroli temperatury

STW

= Regulator temperatury bezpieczenstwa

(STB) = Ogranicznik temperatury

TW

bezpieczenstwa z blokada

= Regulator temperatury

Funkcja

Wyposazenie

Uznanie typu - numer

Regulator poziomu wody z
alarmem wysokiego poziomu

NRGS 16-1S
System kompaktowy do
regulacji wigcz/wytacz

GL99250-96 HH
LR 98/20075
RINA No ELE/30298/1

NRGT 26-1S

PKC

NRS 2-3

System kompaktowy do regulacji ciagtej,
sygnat wyjsciowy 4...20 mA

GL 99249-96 HH

LR 98/20074

RINA No ELE/30298/2
KR HMB06190-MS002
DNV A-8394

Ogranicznik poziomu wody

NRG 16-11S

NRS 1-7

urzadzenie z samokontrolg
i auto testem

LR 98/20076

GL WB-93-349001
RINA No ELE/95695/1
KR HMB06190-MS002
NKK 02A012

Elektroda zespolona NRG 16-38S
1 ogranicznik niskiego poziomu NRS 1-7

Elektroda zespolona NRG 16-39S
2 ograniczniki niskiego poziomu NRS 1-7 (2x)

urzadzenie z samokontrolg

i autotestem zestawione z kompaktowym
systemem ciggtego pomiaru poziomu

z wyjsciem 4...20 mA

LR 01/20026

GL 40 601 - 01 HH

ABS 01-HG227959-PDA
KR HMB06190-MS002
NKK 02A013

DNV A-8394

BV 11400/A1 BV

Ogranicznik temperatury

TRG 5-5../TRS 5-6

GL 99251-96 HH
LR 00/20051
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MIN (LW)

2 przewodnosciowe
elektrody poziomu z
samokontrolg,

NRG 1...-40
24VvDC

<—> sygnat CAN Bus

Zawor

MIN OTWARTY/
ZAMKNIETY

0%

Elektroda
pojemnosciowa

NRG 26-40

24VDC

<—> sygnat CAN Bus

Elektroda
przewodnosciowa
z samokontrolg,
NRG 1...-41
24VDC

Elektroda
przewodnosciowa
LRG 16-40

24VDC

<—> sygnat CAN Bus

ALY
AR

<—> sygnat CAN Bus

Wyswietlacz 1 Przefacznik
PRC poziomu

NRS 1-40
z automatyczng
procedurg
samotestujaca
(w szafie
sterowniczej)

Przetacznik Terminal nastaw i Regulator
poziomu wizualizacji poziomu
NRS 1-41 URB 1 NRS 2-40
(w szafie (montaz w drzwiach ~ (w szafie

sterowniczej) szafy sterowniczej) sterowniczej)

h;gulator '

poziomu odsalania/odmulania
NRS 2-40 LRR 1-40
(w szafie (w szafie sterowniczej)

sterowniczej)

Regulator

Spector BUS

Prezentowane systemy taczg ze sobg
sprawdzone rozwigzania elektrod z
nowymi technikami wykrywania i
pomiaru poziomu:

Wszystkie elektrody poziomu sg
obecnie wyposazone w specjalne
elektroniczne czujniki, ktére poprzez
interfejs magistrali moga wymieniac
dane w spos6b automatyczny ze
sterownikami poziomu lub systemami
sterowania wyzszego poziomu.
Oznacza to poczatek nowej ery w
kontroli i regulacji poziomu.

Wiasciwosci i Zalety
magistrali Spector BUS

= Opatentowana ostona termiczna w
obudowie cylindrycznej powyzej
kotnierza elektrody

m Skrzynka zaciskowa wyposazona w
bezpiecznik temperaturowy (85 °C)

m Latwo dostepne zaciski przytaczeniowe

m Obszerna skrzynka zaciskowa pozwa-
lajgca na tatwg instalacje

= Standardowa czuto$é >= 0.5 pS/cm
utatwiajgca gromadzenie i
przechowywanie czesci zamiennych

= Rozbudowa systemu nie wymaga
dodatkowego okablowania

m Prosta instalacja i zmniejszone koszty
materiatéw, niezbedny jest tylko jeden
kabel czterozytowy pomiedzy kottem i
szafg sterowniczg

Aktywna kontrola okablowania poprzez
identyfikacje komunikatéw do wykrywa-
nia usterek a takze ustalenie priorytetu
dla komunikatow zwigzanych z wysta-
pieniem alarmu niskiego poziomu
Obnizenie kosztow szafy sterowniczej
— tylko jeden dtawik kablowy

— tylko pie¢ zaciskow wejsciowych

— tylko jeden kabel w szafie stero-
whniczej dla wszystkich czujnikoéw

Dtugos¢ kabla pomiedzy czujnikiem i

regulatorem125 m; max. dtugos¢ kabla

1000 m

tatwy do zintegrowania z systemami

wizualizacji i automatyzacji

Dzieki zwiekszeniu funkcjonalnosci

wymagana jest mniejsza ilo$¢

elementéw

Ogranicznik

— Dwie elektrody ale tylko jeden
ogranicznik

— Przetacznik z mozliwoscia wybiera-
nia pomiedzy systemem jedno/dwu
elektrodowym (praca awaryjna)

— Natychmiastowe wskazanie niskiego
poziomu przez zastosowanie oddzie-
Inej diody, ktéra btyska kiedy poziom
cieczy spada ponizej
dopuszczalnego (uproszczenie pro-
cedury rutynowych testéw)

— Po uptywie czasu opéznienia diody
LED przestajg btyskac¢ i zaczynaja
Swieci¢ w sposob ciagty

— Oddzielny, natychmiastowy sygnat

dla alarmu niskiego poziomu wody

— Procedura samokontroli potaczona z

automatyczng samokontrolg stykow
przekaznikow

= Regulator
— Skrécenie czasu kalibracji zakresu

pomiarowego; 100 % mozna
wyregulowac¢ przy poziomie 50 %.

— Niepotrzebne sg zadne dodatkowe

przekazniki czasowe do optymali-
zacji systemu. Wbudowane opéznie-
nia czasowe moga by¢ indywidualnie
nastawiane od 1 do 25 sek. dla
kazdego styku i potozenia

— Zmniejszony naktad pracy przy

okablowaniu szafy sterowniczej:
niezbedny jest tylko jeden
czterozytowy kabel do podtaczenia
do terminala nastaw i wizualizaji
Jeden terminal nastaw i wizualizacji
dla wszystkich potaczonych
elementéw magistrali.

Terminal nastaw i wizualizaciji
wskazuje w sposéb ciagly poziom i
przewodnos$¢ zgodnie z TRD 401
(drugi wskaznik poziomu wody)

i przepisami dotyczacymi
ogranicznikéw przewodnosci.
Mozliwos$c tatwego nastwiania
parametrow z terminala nastaw i
wizualizacji lub komputera.
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Ogranicznik niskiego poziomu

Ogranicznik niskiego poziomu

Regulator NRS 1-40 wspotpracujacy
z jedna elektrodg poziomu typu
NRG 16-40, 17-40 lub 19-40 stanowi
zaawansowny ukltad ograniczenia
niskiego poziomu wyposazony

w funkcje samokontroli.

m Ogranicznik niskiego poziomu
z jednym punktem przetgczania.

Urzadzenia te wykrywajg min. poziom
wody (alarm niskiego poziomu).

Stosowane w kottach parowych

i cisnieniowych zbiornikach wody
goracej, zgodnie z wymaganiami norm
TRD 401, TRD 602 and TRD 604, EN
12952/..53.

Regulator NRS 1-40 w potgczeniu

z dwiema eletrodami poziomu typu
NRG 16-40, 17-40 lub 19-40

stanowi wysoce zaawansowany
system ograniczenia niskiego poziomu
wyposazony w funkcje samokontroli.

m Ogranicznik niskiego poziomu
z dwoma punktami przetaczania.

Powyzszy zestaw urzadzen wykrywa
niski poziom wody (system
ograniczenia niskiego poziomu).

System stosowany w kottach parowych
oraz cisnieniowych zbiornikach wody
goracej, zgodnie z wymaganiami TRD
604, rozdziat 1 i 2 (praca bez nadzoru
przez 24/72 godziny).

Alarm wysokiego poziomu

Alarm wysokiego poziomu

Regulator NRS 1-41 wspotpracujac
z jedng elektrodg poziomu typu
NRG 16-41, 17-41 or 19-41

stanowi zaawansowany uklad
ograniczenia wysokiego poziomu
wyposazony w funkcje samokontroli.
Funkcje:

0 Alarm wysokiego poziomu

Powyzszy zestaw urzadzen wykrywa
maksymalny poziom wody.
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Stosowany w kottach parowych

i cisnieniowych zbiornikach wody
goracej, zgodny z wymaganiami
norm TRD 401, TRD 602 i TRD 604,
EN 12952/..53.

Urzadzenia elektryczne spetniajg
wymagania stawiane ukladom
bezpieczenstwa zgodnie z DIN VDE
0116 (prEN 50156)

Dane o poziomie cieczy sg
przekazywane z elektrody poziomu
NRG 1...-41 do regulatora w oparciu
0 magistrale CAN bus, wykorzystujac
protokét transmisji danych CANopen.

Urzadzenia elektryczne spetniajg
wymagania stawiane uktadom
bezpieczenstwa zgodnie

z DIN VDE 0116 (prEN 50156)

Dane o poziomie cieczy sg
przekazywane z elektrody poziomu
NRG 1...-40 to regulatora w oparciu

o magistrale CAN bus, wykorzystujgc
protokét transmisji danych CANopen



Uktad ograniczenia niskiego poziomu zgodny Tvp PN Kod kat.
7z TRD 601/602 NRG16-40 1000 mm 40 3514042
NRS1-40 230V 3222541
Elektroda poziomu Ogranicznik poziomu NRG17-40 1000 mm 63 3544042
NRG 16-40 NRS 1-40 e NRS 1-40 230V 3222541
-| Obwo!
4 bezpieczenstwa NRG 19-40 1000 mm 160 3574042
palnika NRS1-40 230V 3222541
NRG 111-401000mm 320
Kotnierz NRS 1-40 230V
DN 50 mm
Uznanie typu
TUV SWB/SHWS - 02-403
EG BAF-MUC 02 02 103881 002
Poziom niski
0525
Uktad ograniczenia niskiego poziomu z funkcja Typ PN Kod kat.
samokontroli, spetniajacy wymagania normy TRD 604 NRG 16-40 1000 mm e 3514042
(24/72 godz. praca bez ciagtego nadzoru)/EN 12952/53 NRS 1-40 230V 3222541
Elektrody poziomu Ogranicznik poziomu NRG17-40 1000 mm 63 3544042
NRG 1640 NRS 1-40 NRS1-40 230V 3222541
- obwad
] 8e;vgg)ieczenstwa NRG19-40 1000 mm 160 3574042
painika NRS1-40 230V 3222541
- ’ NRG 111-401000 mm 320
PN 50 mim_dech NRS1-40 230V
T= ==
| I Uznanie typu
TUV SWB/SHWS - 02-403
EG BAF-MUC 02 02 103881 002
m— iski e NiSKi
poziom poziom
0525
. . Typ PN Kod kat.
Alarm wysokiego poziomu G641 500 v
= mm
TRD 604, 72h NRS1-41 230V 40 3222741
Elektroda poziomu Sygnalizator poziomu NRG17-41 500 mm 63 3554041
NRG 16-41 NRS 1-41 NRS1-41 230V 3222741
_ NRG19-41 500 mm 160 3594041
‘Q’g’;ﬁgﬁ‘f;ﬁompy NRS1-41 230V 3222741

lub palnika.

Kotnierz
DN 50 mm

poziom wysoki

Uznanie typu
TUV SWB/SHWS - 02-403
EG BAF-MUC 02 02 103881 002

Opcjonalnie dla NRS 1-4.
dostepne sg zasilania:
115V, 24V, 50..60 HZ
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Opis
1. Pomiar przewodnosciowy
NRG 16-42

Elektroda mierzaca poziom typ
NRG 16-42 pracuje zgodnie

z zasada pomiaru przewodnosci.
Przy zastosowaniu elektrody

NRG 16-42 mozliwe jest okreslenie
maksymalnie czterech pozioméw
w cieczach przewodzacych:

m Cztery poziomy, kazdy z jednym
punktem przetaczenia

m Alarm wysokiego poziomu,
pierwszy alarm niskiego poziomu,
pompe-zatgcz, pompe-wytacz
kazdy z jednym punktem
przetaczenia

Elektrody poziomu typ NRG 16-42
nalezy stosowa¢ w uktadzie z
przetacznikiem poziomu typ NRS
1-42 lub innymi elementami
systemu. Dane dotyczace poziomu
sg przesytane do przetacznika
poziomu lub dowolnej innej czesci
sktadowej systemu przez
magistrale danych CAN.

NRS 1-42

Przetacznik poziomu typ NRS 1-42
nalezy stosowac¢ w uktadzie z
elektrodg poziomu typ NRG 16-42 do
monitorowania poziomu. Przetgcznik
poziomu jest wyposazony w
nastepujace funkcje:

0 Cztery poziomy, kazdy z jednym
punktem przetaczenia,

0 Alarm wysokiego poziomu,
pierwszy alarm niskiego poziomu,
pompe-zatgcz, pompe-wytgcz
kazdy z jednym punktem
przetaczenia
Dane dotyczace poziomu sg
przesytane z elektrody poziomu
NRG 16-42 do przetacznika

poziomu przez magistrale danych
CAN.
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2. Pomiar pojemnosciowy
NRG 26-40

Elektroda mierzaca poziom typ NRG 26-40
pracuje zgodnie z zasadg pomiaru
pojemnosci. Elektroda NRG 26 - 40 stuzy
do wykrywania i sygnalizowania réznych
poziomdw w cieczach przewodzacych i nie
przewodzacych:

m Poziom zawarty w okreslonym zakresie
pomiarowym elektrody

Elektrody poziomu typ NRG 26-40 nalezy
stosowac z przetacznikiem poziomu typ
NRS 2-40 lub innymi elementami systemu.
Dane dotyczace poziomu sg przesytane do
przetacznika poziomu lub dowolnej innej
czesci sktadowej systemu przez magistrale
danych CAN.

NRS 2-40

Przetgcznik poziomu typ NRS 2-40 nalezy
stosowac¢ w uktadzie z elektrodg poziomu
typ NRG 26-40 do regulacji i sygnalizaciji
poziomu. Przetacznik poziomu jest
wyposazony w nastepujace funkcje:

m Cztery poziomy, kazdy z jednym punktem
przetaczenia

m Alarm wysokiego poziomu, pierwszy
alarm niskiego poziomu, pompe-zatacz,
pompe-wylacz kazdy z jednym punktem
przetaczenia

Przetacznik poziomu NRS 2-40 moze by¢
opcjonalnie wyposazony w wyjscie wartosci
mierzonej dla sygnatu standardowego

4 ..20 mA

Dane dotyczace poziomu sa przesytane
z elektrody poziomu NRG 26-40 do
przetacznika poziomu przez magistrale
danych CAN.

Jesli w celu ustalenia dodatkowych
punktow przetagczania konieczne jest
podiaczenie drugiego przetacznika
poziomu NRS 2-40, nalezy zaznaczy¢ to
w zamowieniu.

NRR 2-40

Regulator poziomu NRR 2-40 jest
stosowany w potaczeniu z elektrodg
poziomu typ NRG 26-40 do regulacji i
sygnalizacji poziomu. Regulator poziomu
posiada nastepujace funkcje:

m Dwie wartosci graniczne kazda z
wiasnym przetacznikiem poziomu (alarm
wysokiego poziomu i pierwszy alarm
niskiego poziomu)

m Regulacja trojpotozeniowe lub

modulowana z wczesniej zdefiniowanym
zakresem proporcjonalnosci

m Opodznienia czasowe dla wszystkich
stykow regulowane pomiedzy 1 - 25
sek.

= Ciggte monitorowanie poziomu dla
zadanego zakresu pomiarowego
elektrody

Regulator NRR 2-40 opcjonalnie jest
wyposazony w wyjscie 4...20mA
wykorzystywane dla podania wartosci
mierzonej i/lub sterowania
modulowanego. Dane dotyczace
poziomu sg przesytane z elektrody
NRG 26-40 do sterownika poziomu
przez magistrale danych CAN.

URB 1

URB 1 petni funkcje urzadzenia
sterujgcego i wyswietlacza, dla
urzadzen stosowanych w systemach
GESTRA CAN bus. Dzieki
zastosowaniu URB 1 wszystkie
standardowe funkcje mogg by¢ w
prosty spos6b wywotywane i
nastawiane. Ponadto, urzadzenie
URB 1 w znaczacy sposob utatwia
ustawianie parametrow sterownika:
Punkty przetaczeniowe i zakres
proporcjonalnosci moga by¢
nastawiane z klawiatury niezaleznie
od biezacego poziomu. Czasy
uaktywnienia i deaktywacji
przekaznikbw moga by¢ ustalane dla
poszczegodlnych punktéw
przetaczania.

Wyswietlacz LCD urzadzenia UBR 1
obrazuje nastepujace dane:

= Mierzony poziom cieczy
m Mierzona wartos¢ przewodnosci

m Zakres proporcjonalnosci
regulatora (NRR 2-40) (LRR 1-40)

m Punkty przetgczeniowe

m Potozenie i warto$¢ punktu
przetaczeniowego NISKIEGO
POZIOMU

m Potozenie i wartos¢ punktu
przetaczeniowego WYSOKIEGO
POZIOMU

= Nastawa wartosci zadanej
(NRR 2 - 40), (LRR 1-40)
m Odchylenie
m Potozenie zaworu
m Tryb pracy recznej/ automatycznej
m Aktualny adres magistrali CAN



Pierwszy alarm ¥/V‘37(12y52a5|lajacej
niskiego poz.

JDN 50 mm

Uznanie typu
TUV - WR - 03-399

Sterowanie dwupotozeniowe z ustalonymi punktami przetagczeniowymi Typ PN Kod kat.
NRS 1-42 230V 3222241
Elektroda czteropretowa Przetacznik poziomu ) )
NRG 16-42 1" BSP NRS 1-42 Opcjonalnie: URB-1 338 10 43
Al ki .
arm wysoxiego poz Opcjonalnie 115V, 50..60 Hz
Pierwszy alarm nisk.
Komi poziomu Uznanie typu
nierz -
DN 50 mm TUV - WR - 03-399
Wysoki poziom T T )
Pompa wyt. Urzadzenie sterujace i wyswietlacz -
Pompa zat. . URB (opcjonalnie)
Pierwszy alarm
niskiego -
poziomu |
Sterowanie dwupotozeniowe z nastawianymi punktami Type PN Kod kat.
przetaczeniowymi  System Spector BUS NRG26-40 H=1000 mm| , | 348 4047
Elektroda poziomu NRG 26-40 Przelacznik poziomu RS ZD ZED Y S22l
%" BSP NRS 2-40 Opcjonalnie: URB-1 VDU 338 10 43
Alarm wysoki poziom NRS 2-40 opcjonalnie
_’. Alarm niski poziom 115V, 50..60 Hz
Wyjscie wartosci mierzonej .57
""""""" drugie urzadzenie .59
Wysoki poziom 1 . ml:l U%nanie typu
Pompa wyt . Se— TUV - WR - 03-399
: Urzadzenie sterujace i
Pompa zat. wyswietlacz URB (opcjonalnie)
Pierwszy alarm
niskiego N
poziomu N
Regulacja modulowana z alarmem wstepnym niskiego i Typ PN |  Kod kat,
alarmem wysokiego poziomu - System Spector BUS NRNEASLD RERID T 1 || 2S804
NRR2-40 230V 3225041
Elektroda poziomu NRG 26-40 Sterownik poziomu . .
3/4" BSP NRR 2-40 Opcjonalnie: URB-1 VDU 3381043
Alarm wys. . .
poziomu NRR 2-40 opcjonalnie
b | 115V, 50..60 Hz
nif{‘_”;ggigrﬁ&m FBOBW Wyijécie wartosci mierzonej 4-20 mA .57
DN 50 mm Urzadzenie Wyijscie dla regulaciji ciggtej
) sterujace i 4 -20 mA .58
Wys. poziom Zawor regulacyjny wyswietlacz
Kontrola poz. P URB
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Spector Compact

W aplikacjach, gdzie dawniej konieczne

byto instalowanie dwoch urzadzen,

wystarczy obecnie pojedynczy regulator

z rodziny Spector compact. Jest to
potaczenie elektrody poziomu z
regulatorem, co sprawia, ze jest to
doskonate rozwigzanie, zaréwno pod
wzgledem ekonomicznym jak i
technicznym, dla matych instalacji i

kottdw parowych niskoparametrowych.

Dzieki umieszczeniu elektronicznych

elementow sterujacych bezposrednio na
elektrodzie, uzyskano skrocenie sciezki

Opis Systemu
NRGS 1...-1

Kompaktowy system NRGS 11-1 lub
NRGS 16-1 pracuje w oparciu o
zasade pomiaru przewodnosci. Dzieki
elektrodzie NRGS 1...-1 moga by¢
sygnalizowane maksymalnie cztery
poziomy cieczy przewodzacych:

= Alarm wysokiego poziomu,
pierwszy alarm niskiego poziomu,
pompe zatacz, pompe wytacz, z
jednym punktem przetaczania
kazdy

przesytu danych, a dokonywane pomiary NRGS 1...-1 wyposazony jest w

sg bardziej niezawodne niz w
poréwnywalnych systemach.

Cechy i korzysci

= Opatentowana bariera termiczna w
czesci cylindrycznej powyzej
kotnierza

m Uktad sterujacy chroniony przed
przegrzaniem dzieki zastosowaniu
bezpiecznika (102°C)

m Elektroda poziomu i regulator
zintergowane w jednym urzadzeniu

m Brak komponentéw do montazu w
szafie sterujgcej
— Nie wymagane dodatkowe
miejsce
— Brak instalaciji
— Brak okablowania
— tatwe rozmieszczenie elementéw

= Nie wymagane specjalne
okablowanie w celu taczenia
elektrody z szafg sterujaca

przetacznik poziomu zabudowany w
obudowie elektrody, dzieki czemu
mozliwa jest kontrola wszystkich
funkcji, a zewnetrzne urzadzenie
regulujgce nie jest wymagane.

m Uproszczona logistyka

— Tylko jeden element konieczny do
zamOwienie i sprawdzenia przy
dostawie

— Zmniejszenie oraz uproszczenie
wymaganych stanéw
magazynowych

— nie ma procedury przypisania
czesci urzadzenia do wydziatu
mechanicznego (kociof) oraz do
wydziatu pomiardw i regulacji
(szafa sterujgca)

m Prosta zamiana starych systemow
ptywakowych, ktére réwniez
posiadaly zintegrowane wyjscia
przekaznikowe

Opis Systemu
NRGS 1...-2

Kompaktowy system NRGS 11-2,
NRGS 16-2 pracuje w oparciu o
zasade pomiaru przewodnosci. Dzieki
elektrodzie NRGS 1...-2 mogg by¢
sygnalizowane maksymalnie trzy
poziomy cieczy przewodzacych:

= Alarm niskiego poziomu, pompe
zatacz, pompe wytgcz, z jednym
normalnie otwartym kontaktem.

NRGS 1...-2 ma przetacznik poziomu
zabudowany w obudowie elektrody,
dzieki czemu mozliwa jest kontrola
wszystkich funkcji, a zewnetrzne
urzadzenie regulujace nie jest
wymagane.

NRGS 1...-2 posiada dwa konce
elektrod przeznaczone do wykrywania
niskiego poziomu wody a alarm
sygnalizowany jest poprzez dwa
niezalezne kanaty.

Opis Systemu
NRGT 26-1

Kompaktowy system NRGT 26-1
pracuje w oparciu o zasade pomiaru
pojemnosciowego.

Elektroda NRGT 26-1 jest
wykorzystywana do sygnalizowania
réznych pozioméw zaréwno cieczy
przewodzacych jak i
nieprzewodzacych.

= Modulowana kontrola gwarantuje,
ze poziom cieczy zawsze bedzie
sie miescit w zdefiniowanym
pierwotnie zakresie pomiarowym
elektrody

NRGT 26-1 posiada zabudowany na
elektrodzie przekaznik umozliwiajgcy
otrzymanie wyjsciowego sygnatu
analogowego 4 - 20 mA.
Zewnetrzne urzadzenie regulacyjne
nie jest wymagane.

Szafy sterujace pracg pomp

Cechy podstawowe ‘ Typ NRSP 1-11 | NRSP 1-12
Zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem ° .
Zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem i alarm wys. poz| ° .
Czasowy przetacznik pompy pracujgcejlrezerowej - °
Wiaczanie pompy rezerwowej - .
Sygnalizacja awarii (wizualna) . .
Sygnalizacja awarii (wizualna i dzwigkowa) - °
Przekazniki beznapigciowe ° °
Zdalne wskazania poziomu - -
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Kompaktowy system regulacji poziomu (on/off) ze statymi punktami Typ PN dlyaclx(éséi Kod kat.
przetaczania eIeEtrod
Alarm wys. poziomu Regulator poziomu wody z _ NRGS 11-1 6 1000 353 20 48
Pompe wiwyt dwor_na dod_atkowyml stykami 1500 353 20 54
e grar.'l'cz."y'fl"s 130V 50 H NRGS 16-1| 40 | 1000 | 353 30 48
zasflanie » U Rz, 1500 | 353 30 54
Pierwszy alarm - -
niskiego poziomu Opcjonalnie 24V, 50..60 Hz
NRGS 11-1 Uznanie typu
NRGS 16-1 TUV - WRB - 01-388
1" BSP
Alarm wys. poziomu
Pompe wylacz
Pompe wiacz
Pierwszy alarm niskiego poziomu
Kompaktowy system ograniczenia poziomu wody i regulacja on/off Typ PN dh’]/lgaclx(éséi Kod kat.
elektrod
Alarm niskiego poziomu i NRGS 11-2| 6 | 1000 353 21 48
Pompe wiiwyt regulator poziomu cieczy, 1500 353 21 54
zasilanie NRGS 16-2| 40 | 1000 353 31 48
el 115/230V, 50 Hz. 1500 | 3533154
;’;’,ﬁ"iﬂ;abez"'ecze”'a Opcjonalnie 24 V, 50..60 Hz
Reset .
Test  NRGS 11-2 Uznanie typu
NRGS 16-2 TUV - WR/WB - 02-392
1" BSP
Pompe wylacz
Pompe wiacz
Alarm niskiego poz. (redundancy)
Kompaktowy system modulowanej regulacji poziomu Typ PN dltﬂgééé Kod kat.
elektrod
4-20 mA NRGT 26-1| 40 300 | 34810 40
P pLC 400 | 3481041
NRGT 26-1 500 | 3481042
3" BSP 600 348 10 43
il Alarm wys. poziomu 700 348 10 44
_..Zawér regulacyjny 800 348 10 45
il 7abezpieczenie pom 09 S SHILlY
arz PRC P pomp 1000 | 348 10 47
100 % P 1100 | 3481048
strona Moduloyvana_ 1200 348 10 49
96 regulacja poziomu z 1300 348 10 50
wyjsciem pradowym 1400 348 10 51
4 — 20 mA, zasilanie 1500 348 10 52
115/230 V, 50 Hz. 2000 | 348 10 53

0%

Uznanie typu

Kontrola pracy pomp

NRGS 11-1 1"BSP

Szafa sterujaca
NRSP...

Opcjonalnie 24V, 50..60 Hz

TUV - WR - 02-392

Wyposazenie

Kod kat.

NRGS 11-1/ NRSP 1-11
NRGS 11-1/ NRSP 1-12

3532048/3261140 ....
3532048/3261240....

Opcjonalnie L = 1000 mm/H = 1000 mm

dla dwéch
pomp
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Opis

Ogranicznik niskiego poziomu
NRG 16-11/NRS 1-7 b
Aplikacje i zastosowanie

W instalacjach kottéw parowych oraz
wodnych proponuje sie uzycie
ogranicznika niskiego poziomu

z okresowg samokontrolg dziatania,
typ NRG 16-11 w potaczeniu

z ogranicznikiem poziomu NRS 1-7.
Powyzszy zestaw odpowiada w pei
niemieckim wymaganiom dot.
uzytkowania kottowni parowych bez
statego nadzoru

(TRD 604 rozdziat 1 i 2).

Zgodnie z wymaganiami TRD 604
niezbedne sg dwa uktady
ogranicznika niskiego poziomu

z funkcjg okresowej samokontroli.
Natomiast aby sprosta¢ normie

TRD 602 - wymagany jest tylko jeden
taki ukfad.

Elektroda przewodnosciowa
NRG 16-11 moze by¢ montowana
Z nastepujacymi systemami GESTRA:
= NRG 26/NRR 2-2
(modulowana regulacja poziomu)

= NRG 26/NRR 2-1
(modulowana regulacja poziomu)
= NRG 26/NRS 2-1
(regulacja poziomu on-off)
= ER 56/NRS 1-5
(regulacja poziomu on-off)
= NRG16-4/NRS 1-2
(alarm wysokiego poziomu)
= NRG 16-12/NRS 1-8
(alarm wys. poziomu z funkcjg
samokontroli)

Elektroda przewodnosciowa
NRG17-11 moze by¢ faczona z
nastepujacymi systemami GESTRA:
= NRG 17-12/NRS 1-8 (alarm
wysokiego poziomu)
Elektroda przewodnosciowa
NRG19-11 moze by¢ faczona z
nastepujacymi systemami GESTRA:
= NRG 19-12/NRS 1-8 (alarm
wysokiego poziomu)
Zgodnie z TRD, montaz dwdéch
ogranicznikéw niskiego poziomu w
jednym kotnierzu montazowym, jest
zabroniony.

Ograniczniki wysokiego poziomu

NRG 16-4/NRS 1-2
Aplikacje i zastosowanie

Elektroda NRG 16-4 uzyta

w potaczeniu z regulatorem NRS 1-2
pozwala na sygnalizowanie pozioméw
cieczy przewodzacych oraz regulacje
zalagcz/wytacz. Dzieki wykonaniu ze
stali nierdzewnej eletroda ta jest
szczegOlnie polecana do stosowania
w instalacjach z ptynami
agresywnymi.

Czujnik alarmu wysokiego poziomu
oraz regulacji poziomu.

Wykonanie

Elektroda poziomu NRG 16-4 jest
dostepna z przytagczem gwintowanym
3" BSP

Materiat: X 6 CrNiMoTi 17 12 2

(DIN no. 1.4571)

Elektrody sg dostepne w réznych
diugosciach (patrz karta katalogowa).
Dla ustawienia pozioméw
przetaczania, eletroda moze zostac
przycieta na odpowiednig diugose¢.
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NRG 16-12/NRS 1-8
Aplikacje i zastosowanie

Uzycie elektrody w potaczeniu z
ogranicznikiem poziomu jako
ogranicznika wysokiego poziomu z
funkcjg samokontroli jest zgodne z
TRD 604 rozdz. 1i 2 dla
ogranicznikéw wysokiego poziomu w
instalacjach kottow parowych i
wodnych.

Wykonanie

System ogranicznika wysokiego
poziomu skfada sie z elektrody
poziomu NRG 16-12,

NRG 17-12 lub NRG 19-12 oraz
regulatora poziomu NRS 1-8.

Czujniki przewodnosciowe poziomu
typu NRG 16-12, NRG 17-12

i NRG 19-12 zbudowane sg

z elektrody pomiarowej osadzonej

w Kkorpusie. Elektroda jest
odizolowana od korpusu specjalnymi
wktadkami izolujgcymi.

Ogranicznik niskiego poziomu i
regulator
NRG 16-36/NRS 1-9

Aplikacje i zastosowanie

Elektroda poziomu NRG 16-36
wyposazona w funkcje regulaciji
poziomu, alarm wysokiego poziomu
oraz ogranicznik poziomu z funkcjg
okresowej samokontroli moze stuzyc¢
do regulacji poziomu w kottach.
Zastosowanie w kottach parowych i
cisnieniowych zbiornikach wody
goracej zgodne z TRD 602 oraz
TRD 604, rozdziat 1i 2.

Regulator/ogranicznik poziomu
NRS 1-9b

Modut w plastikowej obudowie
przeznaczony do montazu w szafach
sterowniczych.

Dostep do przytaczy jest mozliwy po
demontazu modutu z jego podstawy.
Modut ten moze by¢ zamontowany na
35 mm szynie lub w panelu
montazowym. Obudowa
umozliwiajgca montaz kilku modutéw
dostepna jest na zamoéwienie.

Elektryczne potaczenie obydwu tych
elementow tzn. elektrody i korpusu
nastepuje wspotosiowo poprzez
pierscien stykowy i trzpien. Zespot
sprezyn w korpusie elektrody
gwarantuje wytworzenie dostatecznej
wielkosci sit docisku w majacych
wiasciwosci elektroizolacyjne
uszczelnieniach, nawet w warunkach
zmian temperatur. Trzpien izolowany
jest folig teflonowa. Pierscien stykowy
i korpus potaczone sg z puszka
zaciskowg przewodami w izolacji

z PTFE.Czujniki przewodnosciowe
oferowane sg na r6zne diugosci w
zakresie do 1500 mm. Kombinacja
czujnika przewodnosciowego typu
NRG 16-12, NRG 17-12 lub

NRG 19-12 oraz ogranicznika
poziomu NRS 1-8 odpowiada
wymaganiom przepiséw odnoszacych
sie do obwodéw zabezpieczen
palenisk kottéw i piecow
przemystowych wg

DIN 57116/VDE 0116.



DN 50 mm

kotnierz montazowy obwad bezpieczenstwa

palnika

wysoki poz.
regulacja poz.
niski poz.

Alarm wysokiego poziomu

Ogranicznik niskiego poziomu z funkcja samokontroli Typ PN | Kodkat
NRG16-11,L=1000 mm | o | 3511042
Elektroda poziomu NRG 16-11 3/4" BSP NRS1-7 230V 3232541
obwéd bezpieczefstwa NRG17-11,L=1000mm | . | 3541042
palnika NRS1-7 230V 3232541
Roimiers montazowy > NRG19-11,L=1000mm | . | 3571042
NRS1-7 230V 3232541
6éranicznik NRG111-11,L =1000 mm 320
poziomu NRS 1-7 NRS1-7 230V
jniski poziom
Uznanie typu
C€ TOV - WB/WR - 01-354
0525 EC 01 202 931-B-01-0077
Ogranicznik nieskiego poziomu, regulacja on-off Typ PN | Kod kat
i alarm Wysoklego pOZ|0mu NRG16-36,L=1000 mm 40 3581048
NRS1-9 230V 3232841
Elektroda NRG 16-36 1%2" BSP
VAVL?S’(')TI‘(iego Uznanie typu
bosiommis TOV - WB/WR - 99-370
(pompe wyf) EC 01 202 931-B-01-0075

Opcjonalne napiecia dla NRS 1-7, NRS 1-9:
115V, 24V, 50..60 HZ

poziomu NRS 1-8

Alarm wysokiego poziomu Typ PN | Kod kat
ER 16-1, L =500 mm 40 3152949
Elektroda poziomu NRG16-4 3/g" BSP NRS1-2 230V 3231441
Uznanie typu
Pompe wytacz TUV - WR - 03-302
DN 50 mm
— kotnierz montazowy
wysoki poziom
Ogranicznik
poziomu NRS 1-2
Ogranicznik wysokiego poziomu z funkcja samokontroli Typ PN_| Kodkat
. NRG16-12,L =500 mm 3521041
Elektroda poziomu NRG 16-12 3/4" BSP NRS 1-8 230V 40 3232741
NRG17-12,L=500 mm 63 3551041
: Pompe wyl. NRS1-8 230V 3232741
1 DN 50 mm I NRG19-12,L=500 mm 3591041
- - . 0 1
kotnierz montazowy NRS1-8 230V 60 3232741
Wysoki poziom )
Ogranicznik Uznanie typu

01-91-0112

Opcjonalne napiecia dla NRS 1-2, NRS 1-8:
115V, 24V, 50..60 HZ
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Opis

Regulacja poziomu
NRG 26-21/NRR 2-2e

Ten system modulowanej regulacji
poziomu sklada sie z
pojemnosciowego czujnika poziomu
NRG 26-... oraz regulatora poziomu
NRR 2-2.

Rzeczywista wartos¢ zalezna od

poziomu, mierzona poprzez elektrode

jest na biezaco poréwnywana przez
regulator z ustawionymi punktami
pracy. Kazde odchylenie od wartosci

zadanej jest natychmiast wykrywane,

w wyniku czego zostaje

wygenerowany sygnat i przestany do

zaworu regulacyjnego, aby

odpowiednio do sytuacji wyregulowaé

przeptyw.

Regulator poziomu o dziataniu
proporcjonalnym posiada mozliwosé
przetaczenia sie w tryb sterowania
recznego. Oprécz tego posiada
wyjscie sygnatowe alarmow niskiego
i wysokiego poziomu wody oraz
wyjscie proporcjonalnego sygnatu
pradowego umozliwiajgce
podiaczenie urzadzenia
wyswietlajgcego URA uzywanego do
wskazan poziomu wody.

Punkty przetgczania mozliwe sg do
ustawienia w catym zakresie
pomiarowym elektrody.
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Sygnalizacja i regulacja
poziomu NRG 26-21/NR. 2-1

Ten uktad regulacji poziomu wody
sktada sie z jednej elektrody

NRG 26-... i jednego sygnalizatora
poziomu NRS 2-1.

Drugi sygnalizator poziomu umozliwia
ustalenie dodatkowych punktéw
przetaczania, takich jak alarm
wysokiego poziomu, czy pierwszy
alarm niskiego poziomu.

Zastosowanie przetwornika poziomu
NRT 2-1 i urzgdzenia wyswietlajacego
URA umozliwia zdalne wyswietlanie
wskazan poziomu wody.

Zaletg tego uktadu jest mozliwosc
zmiany ustawien punktow
przetaczania podczas pracy oraz
mozliwosc réwnolegtego podigczenia
kilku regulatoréw.

Regulator poziomu
LD 144 / PKC

Uzyty w potaczeniu z regulatorem pP
typu PKC umozliwia prowadzenie
modulowanej regulacji poziomu wody
(zakres cisnien > PN 40).

Inteligentny przetwornik wyporu
hydrostatycznego pracuje w oparciu o
prawo Archimedesa. Wypor
hydrostatyczny jest proporcjonalny
do poziomu cieczy. Wartos¢ ta jest
nastepnie zamieniana przez
przetwornik pomiarowy na wyjsciowy
sygnat prgdowy 4...20 mA.

Regulacja poziomu
705/ PKC

Uzyty w potaczeniu z regulatorem pP
typu PKC umozliwia prowadzenie
modulowanej regulacji poziomu wody
(zakres cisnien > PN 40).

Moze takze by¢ montowany wspolnie
z ogranicznikami. 705 jest
przetwornikiem poziomu pracujgcym w
oparciu o zjawisko radiolokacji. Czas
odbicia fal od cieczy jest funkcjg
poziomu, nastepnie wartos¢ ta jest
zamiemiana przez przetwornik
pomiarowy na pradowy sygnat
wyjsciowy 4...20 mA .



Regulacja modulowana z nastawialnymi punktami pracy

Cisnienie nominalne
PN 40

Wyposazenie

NRG 26-21
NRR 2-2e
URA 2

Kod kat.
H = 1000 mm 345 21 47
230V 32413 43
230V 3311344

NRG 26-21
: P-Alarm wys.poz. |
B

ee ||

Pierwszy alarm
niskiego poziomu

.| DN50mm .

=1 Regulator poziomu
NRR 2-2 wskaznik poziomujl_—_|
URA2

Kotnierz montazowy

Wysoki alarm
Regulacja poz. ) )
Niski alarm : Zawor regulacyjny
wody zasilajacej
V72.

Uznanie typu

TUV - WR - 01-320

Zawor regulacyjny z sitownikiem elektrycznym z
potencjometrem 1000 Ohm, zaworem obejscia,
osadnikiem i zaworem zwrotnym. cisnienie nominalne PN 40

Zawor regulacyjny V 725
GAV811F (RS GSF  GAV81l1F

Wyposazenie Poj. kotla t/h DN
3 x GAV 811, < 25 20
zawor reg. V725, < 8.0 40
GSF, RK <16.0 50
230V, 50 Hz <28.0 65

Inne $rednice nominalne patrz na strony

----- Alarm wys. poziomu
DN 50 mm "S- p

i j i
Kotnierz montazowy @llPierwszy alarm niskiego
2] _i poz.

Poz. wysoki
Pompe wyt. [Sygnalizator poz. NRS 2-1

Pompe wt. FoL

Pierwszy alarm P
niskiego = Pompe § wyt.
poziomu

"] Pompe wigcz

Wysokocisnieniowa regulacja poziomu

Opcjonalne zasilanie dla NRS 2-., URA.:
115V, 24V, 50..60 Hz

M GAV 73
.......................................................... GSE 1170
GAV 811 F z grzybem regulacyjnym RK 30 - 37
V 725 61
Regulacja on/off z nastawialnymi punktami V"gy;’gszalzi:'e —— 3‘:3"1';"";'7
rzelaczania rzetwornik poziomu =] wekaznik -
pCisnieze nominalne PN 6 i RRT 21 | P ORA2 NRS 2-1 230V 8231741
I NRT 2-1 230V 330 14 41
CZUJ:nik ______ URA 2 230V 3311344
El??zgr;r-ll Sygnalizator poziomu NRS 2-1

Ciagta kontrola poziomu w aplikacjach
wysokocisnieniowych
4..20 mA

LD 144
(705)

Ciagta kontrola poziomu za pomocg inteligentnego
przekaznika wyporu hydraulicznego, wyjscie 4-20 mA,

Typ PN |Wykonanie Zakres pomiarowy
LD 144 100 | DN 80 350
24V, DC DIN 3526 500
Form E 1000
160 | DN 80 350
DIN 2696 500
Form L 1000
705 100 | DN 50 600
24V, DC DIN 2696 800
Form E 1000
160 | DN 50 600
DIN 800
Form E 1000
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Opis

Naczynie boczne do zewnetrznego montazu
elektrod poziomu

Zawor odcinajacy GAV

Zastosowanie

Do odciecia i dtawienia przeptywu zaréwno agresywnych
jak i nieagresywnych gazow, par i cieczy, np. powietrza,
pary wodnej, gazu, oleju itd. we wszystkich gateziach
przemystu.

Cechy

= Bezobstugowe

= Bezpieczna dtawica

= Zdejmowalna blokada dla wszystkich srednic

= Ze wznoszacym wrzecionem

m Wskaznik otwarcia zaworu)

= Opcja - wytgczniki krancowe

= Zewnetrzna Sruba

= Gwint walcowy wrzeciona

= Bez azbestu

ZawOr spustowy typu-Y

Oznaczenia kodéw naczyn bocznych

Dodatkowe wyposazenie dla instalacji
ogranicznikOw poziomu.

SRL-6

Przeznaczenie

Stosowany w instalacjach ogranicznika niskiego poziomu
montowanego w zewnetrznych naczyniach pomiarowych.
Stuzy do statej kontroli czasowego oczyszczania naczynia,
lub tez moze byé wykorzystany jako sterownik czasowy
Szczegdlnie zalecany do pracy w kottowniach
uzytkowanych zgodnie z TRD 602/604.

Wykonanie

Elektroniczne urzadzenie monitorujgce SRL-6 wyposazone
w 5 diod LED oraz przetacznik testu, przystosowane jest do
zabudowy w szafkach sterujgcych na panelu montazowym
zgodnym z DIN 43700. Panel przedni pionowy lub poziomy.
Za doptatg dostepne z pokrywa zabezpieczajaca
urzadzenie przed rozpylang woda.

Obstuga

Samokontrolujacy sie wtacznik czasowy sprawdza
przeprowadzanie procedur we wtasciwych okresach czasu.
Podczas tego okresu pamie¢ odnotowuje wszystkie
operacje obstugowe np. ptukanie naczynia pomiarowego.
Jezeli sygnaly nie docierajg na czas instalacja jest
unieruchamiana (podobnie jak w przypadku ptukania ponad
5 minut)

-1STT 118P/214P /312G >

nie wymagane w tym przyktadzie
nie wymagane w tym przyktadzie
Odlegtos¢ osi ME = 1500 mm

Spec. > | Dtugosc¢ (géra) = 230 (not < 190 mm)
Spec. > | Dtugos¢ (dét) = 170 (not < 140 mm)
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Cecha wartos¢ Oznaczenie | MF 206
Element Naczynie boczne MFE —F t f
Wykonanie: 1 Przytacze boczne 10
(przytacze boczne) | 2 Przylacze boczne 20 —

4 Przytacze boczne 90°r 40

4 Przytacze boczne 90° 41

4 Przytacze boczne 180° 42

4 Przytacze boczne 90°r+909 60
Cisnienia nom. PN 16 4

PN 40 6

PN 63 7

PN 160 9
Wymiar 88.9 1

114.3 2
Materiat Stal typ ST 35.8 S

Stal typ 15 MO 3 w

Austeniczna A
wykonanie zgodnie | AD-Bulletin A
z: TRD T

inne S
Zatwierdzone przez| TUV T

Works inspector w

inne S
Przytacze 3/4" BSP 114G
(N1) 1" BSP 115G

114" BSP 116 G

11/2" BSP 117G

DN 50 mm 118 P

DN 80 mm 120P

DN 100 mm 121P
Przytacze kotta DN 15 mm 212P
(N2) DN 20 mm 214P

DN 25 mm 215P

DN 50 mm 218P
Spust 1/2" BSP 312G
(N3) DN 20 mm 314P

DN 25 mm 315P
Przytacze boczne | DN 20 mm 414 P >
3+4 (N4 DN 25 mm 415P
Przytacze boczne | DN 20 mm 514P >
5+6 (N5) DN 25 mm 515P

Specyfikacja dodatkowa

Odlegto$¢ osi 1500 ME 1500
Dtugos¢ (goéra) np. 230
Diugosc¢ (dot) np. 170
Pojemnos¢ 111 Spec. >
Numer seryjny 12345 to 123460 Spec. >
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Cisnienie/Temp.

Wyposazenie dodatkowe dla elektrod Typ DN/PN o \ llogé
. max max
poziomu montowanych w zewnetrznych MF 2061 STT 1)
naczyniach pomiarowych €™y NRG 26 GAV 811, DN 20 mm| 40 32 bar 238°C 2
Kolnierz 17/213, 12" BSP
DN MF 2071 STT 2 o
M somm GAV 130, N 25 mm|  ©3 60 bar 275°C 3
MF 2091 STT  2) o
GAV 136, DN 25 mm| 6 75 bar 290°C 3
Naczynie MF 2001 WTT  2)| 100 bar 311°C 3
pomiaro- GAV 136, DN 25 mm 96 bar 300°C
we 1) uznanie zgodnie z PED 97/23/EC, modul Al
2) uznanie zgodnie z PED
; GAV
Wyposazenie dodatkowe dla ogranicznikow Typ on/pN | CisnienielTemp. losé
poziomu montowanych w zewnetrznych Prmax tmax
naczyniach pomiarowych JIE ZOGILETT )
NRS GAV 811-II . 2
I 20/40 32 238°C
«ws Fal =5 GAV 811-|
@ SRL 6
@ MF 2071 STT 2
@ GAV 130-I1 . 2
----- CAV 1301 25/63 60 275°C
SRL 6
NRG
o MF 2091 STT 2)
otnierz _
DN gﬁx Eg :' 25/160 75 290°C 2
50 mm B
SRL 6
Naczynie MF 2091 WTT 2 100 311°C
1| pomiaro- GAV 136-1I 96 300°C 2
0 we GAV 136-| 25/160 96 300°C
SRL 6
------ 1) uznanie zgodnie z PED 97/23/EC, modul Al
2) uznanie zgodnie z PED
GAV
Potaczenie elektrod z ogranicznikami Typ DN/PN ‘;;'s”'e”'e”em‘;' llogé
. . . max max
poziomu z funkcja samokontroli MF 2062 ST J)
NRS GAV 8111l 20/40 32 238°C 2
— GAV 811-|
I SRL 6
ra-- | MF 2072 STT 2
| X
zzeed GAV 130l 25/63 60 275°C 2
' NRG GAV 130-|
SRL 6
Kotniers MF 2092 STT 2)
GAV 136-II 2
DN °
N GAV 1361 25/160 75 290°C
SRL 6
Naczynie MF 2092 WTT  2) 100 311°C
pomiaro- GAV 136-I 96 300°C 2
- we GAV 136-| 25/160 96 300°C
: SRL 6
! 1) uznanie zgodnie z PED 97/23/EC, modul Al
! 2) uznanie zgodnie z PED
...... - GAV Opcja: SRL

Opcjonalne zasilanie 115V, 24V, 50..60 Hz
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Wykonanie

Czujnik pracuje bez zadnych czesci
ruchomych. Pret czujnika jest
izolowany za pomoca rury
ceramicznej, jest zamocowany w
otworze w kotnierzu tak aby
zapewniona byta szczelnosé. Rura
ceramiczna jest zamknieta na
nizszym koncu i ostonigta rurg
ostonowa. Uktad regulacji
elektronicznej jest zabudowany w
terminalu przytaczy. Okablowanie jest
podiaczane do 6 polowego tacznika z
przytaczem zaciskanym.

Dziatanie

Zasada pomiaru pojemnosciowego
jest tu wykorzystana dla wykrywania
poziomu cieczy. Pret pomiarowy i rura
ostonowa tworza kondensator, z
powietrzem lub cieczg jako
dielektrykiem. W przypadku cieczy
przewodzacych izolator ceramiczny
preta pomiarowego jest dielektrykiem.
W czasie, gdy poziom wzrasta albo
maleje pojemnosc¢ elektryczna ulega
zmianom, jest to przetwarzane w
przetworniku pomiarowym na sygnat,
przekazywany nastepnie do
wspoOtpracujacych urzadzen
sterujacych.

NRG 211

Stosowany jest w potaczeniu

z przetgcznikiem poziomu NRS2-4 dla
wskazania wysokiego poziomu wody,
a z przefacznikiem NRS2-5 dla
wskazania niskiego poziomu wody,
przy bardzo wysokich cisnieniach

i temperaturach (do PN320, 550C).
Zastosowanie w systemach
odwodnien w elektrowniach

i wysokocisnieniowych kottach
parowych.

URN 2

Zasilacz typu URN2 w potaczeniu z
maks. czterema przetgcznikami i
ustawnikiem czasowym, moze by¢
wykorzystany jako czes¢
regulowanego systemu odwodnien w
energetyce lub dla wskazania
niskiego poziomu.

Przyktad zastosowania
Wykorzystanie URN2 jako zasilacza
dla maksymalnie czterech
przetacznikow typu NRS2-4 lub
NRS2-5 i ustawnika czasowego
PRS9.
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NRS 2-4

Przetacznik poziomu typu NRS 2-4
jest analogowym wzmacniaczem
elektronicznym przewidzianym dla
sondy poziomu NRG 211. NRS 2-4
moze w potgczeniu z sondg NRG 211
rozpoznac osiggniecie stanu
maksymalnego napetnienia, oceni¢
przychodzacy od niej sygnat
zaktécenia oraz nadzorowac przewod
doprowadzajgcy. W ten sposob
przetacznik poziomu moze zostac
zastosowany jako element skladowy
regulowanego systemu odwadniania
w elektrowniach.

PRS 9

Przetacznik programowy PRS 9 jest
generatorem czasowym pracujgcym
analogowo / cyfrowo. W potaczeniu z
nie wiecej niz czterema
przetacznikami poziomu NRS 2-4 i
jednym przetgcznikiem krancowym
moze on sterowac¢ zaworami
odwodniania i tym samym moze by¢
stosowany jako element sktadowy
regulacyjnego systemu
odwadniajacego w elektrowniach.
Przyktad zastosowania

Przetacznik programowy PRS 9 moze
by¢ stosowany wylgcznie z
przetacznikiem poziomu NRS 2-4
firmy GESTRA.

NRS 2-5

Przetacznik poziomu typu NRS 2-5
jest analogowym elektronicznym
wzmacniaczem przetaczajacym
wspotpracujacym z elektrodg poziomu
NRG 211. NRS 2-4 moze we
wspotpracy z elektrodg NRG 211
rozpoznac osiggniecie stanu
minimalnego napetnienia, oceni¢
przychodzacy sygnat zakidcenia

oraz nadzorowac kabel potgczeniowy.
Dzieki realizowaniu takich funkciji
przetacznik poziomu NRS 2-5 moze
by¢ stosowany jako element sktadowy
systemu regulacji odwadniania w
elektrowniach odpowiedzialny za
nadzorowanie niskiego poziomu.



]

Awaria

(alarm)

'Odwadniacz - typ BK

Zawor regulacyjny ZK Ll

Typ Materiat | PN

Kod katalogowy llosé

NRG 211%*) 1.5415 320 | 200 bar przy 450°C
320 bar przy 120°C

1.7380 200 bar przy 500°C
320 bar przy 120°C
1.4922 230 bar przy 550°C
320 bar przy 120°C
URN 2
NRS 2-4
PRS 9
NRS 2-5

350 100 130 DN 100
350 100 140 > DN 100
350 100 231 DN 100
350 100 241 > DN 100
350 100 332 < DN 100
350 100 342 > DN 100

337 2042
3233142 2
336 10 42
32332 42 2

*) z przytaczami do spawania, nakretkami, srubami oraz
uszczelnieniami dla rur > DN 100 mm
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Opis
Wyposazenie kottéw parowych dla
zastosowan morskich musi byé

Dodatkowo muszg by¢ spetnione
wymagania w zakresie warunkow

Certyfikaty zgodnosci sg wydawane
przez towarzystwa klasyfikacyjne

zgodne z tymi samymi wymaganiami srodowiska pracy (klimat, wibracje, wiasciwe dla kontroli w zakresie
jakie muszg spetnia¢ instalacje itp.) zastosowania na statkach.
ladowe. Uznania typu dla zastosowan
morskich patrz strona 86
Ogranicznik niskiego poziomu z samokontrola Typ PN | Kodiat
NRG16-11S 1000 mm 0 3511442
NRS 1-7 230V, 15s 3222541
Elektroda poziomu NRG 16-11 S DN 50 mm
obwod
bezpieczefistwa
palnika ’
Ogranicznik
NRS 1-7
Niski poziom
Ogranicznik niskiego poziomu z samokontrola P PN drlzzzssc Kod kat.
i ciagty pomiar poziomu z przetwornikiem dostarczang
NRG 16-38S |40 779 3582044
i - 20 mA
884 3582045
989 3582046
1095 3582047
obwdd
bezpieczefistwa = SR
NRG 16-38 S palnika > NRS 1-7 230 V, 15s 323254153

Ogranicznik
NRS 1-7
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2x Ogranicznik niskiego poziomu z samokontrola Typ PN d“lﬂ"a'fsc Kod kat.
i ciggly pomiar poziomu z przetwornikiem dostarczana
NRG 16-39S | 40 779 3584044
4 - 20 rmA
884 3584045
989 3584046
1199 3584047
_] obwéd
bezpieczefistwa 1513 3584051
NRG 16,36 S painika NRS 1-7 2x 230V, 155 323254153
DN 100 mm .‘
/_L kolnierz
100%
Ogranicznik
S NRS 17
0%t niski poziom
@
Kompaktowy system modulowanej regulacji Typ PN d“lsz'gssc Kod kat.
poziomu dostarczana
NRGT 26-1S | 40 316 3211452
P Fc 420 3211453
526 3211454
il Alarm wys.poziomu 631 321455
B> Zawregul. 737 3211456
_"Suchobieg pompy
PRC 842 3211457
IEI 947 3211458
1053 3211459
1579 3211460
Modulowana -
regulacja poziomu z Opcja 115V, 50..60 Hz
wyjsciem 4...20mA
zasilanie
230V, 50 Hz.
Kompaktowy system interwatowej regulacji Typ PN d“lszzssc Kod kat.
poziomu ze statymi punktami przetaczen dostarczana
Alarm wys. _ NRGS 16-1S | 40 938 3534053
poziomu Regulator poziomu wody
1438 3534056

z dwoma dodatkowymi
przekaznikami wartosci
granicznych, zasilanie

Wstepny 115/230 V, 50 Hz.
alarm niskiego

poziomu

NRGS 16-1 S
DN 50 mm

Alarm wysokiego poziomu
Pompe wytacz
Pompe zatacz

Wstepny alarm niskiego
poziomu
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SPECTOR control.

Wszystko w jednym.

Jezeli chcesz przekaza¢ informacje ze
swojego kotta do systemu regulacji
wyzszego rzedu, to znaczy, ze
potrzebujesz systemu GESTRA Spector
Control. System ten rejestruje wszystkie
odczyty przychodzace z czujnikéw
pomiarowych, realizuje nastawy i
komunikuje sie z systemem nadrzednym.
Wartosci pomiaréw, nastaw i regulacji
prezentowane sg ha kolorowym
monitorze. Cisnienie, tempreatura (itp.) sa
regulowane automatycznie.

LM‘J”E _‘3*-“ I,Il “"""dll MF_I u-u-‘.r - -

Korzysci dla Ciebie:

1. Petny podglad pracy kottowni:
- fatwy do zrozumienia graficzny system
wizualizacji wszystkich proceséw

- chwilowe wartosci wskazywane jako
wykres stupkowy

- trendy wartosci mierzonychj

- priorytet w wyswietlaniu btedéw/awarii

- lista czynnosci obstugowych

- sygnaly I/O , wartosci pomiarowe, alarmy
btedéw moga by¢ konfigurowane na
obiekcie przez operatora zaleznie od
wymagan

- sygnaly i alarmy moga by¢ logicznie
potaczone

- wydruki raportow

2. Wieksza sprawnos¢

- lepsze wykorzystanie paliwa

- podsumowanie zuzycia

- wprowadzenie zabezpieczenia srodowiska
przez monitorowanie wody odpadowej
i gazéw spalinowych

- budowa modutowa umozliwa rozbudowe
systemu

- oddzielne regulatory nie sg wymagane
dzieki zastosowaniu zintegrowanych
obwodow regulacii

- fatwa integracja sygnatéw wejsciowych
i wyjsciowych
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